Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych D-01.02.02
Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 01.02.02. ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t (zwanej dalej Specyfikacja
Techniczng — ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi
urodzajnej przy wykonaniu

1. Remont drogi gminnej nr 130621C Gasawa — Huby Gasawskie w miejscowosci Huby Gasawskie na
odcinku od km rob. 0+000 do km rob. 0+858 o dtugosci 0,858 km

2. Remont drogi gminnej nr 130602C Obudno — Parlin w miejscowosci Nowa Wie$ Patucka na dziatce nr 94,
na odcinku od km rob. 0+000 do km rob. 0+995 o dtugosci 0,995 km

3. Remont drogi gminnej nr 130615C Grochowiska Szlacheckie — Szelejewo na odcinku
od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 na dtugosci 0,655 km

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych ze zdjeciem
warstwy darniny ( humusu ) gr. 10 cm
- z wywozem na skfadowisko Wykonawcy odl. 3 km i utylizacja.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- rowniarki,
- spycharki,
- koparki,
—  lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
- wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
- samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym po uprzednim zatadunku. Wybér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie. W wyjgtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest
wystarczajgce dla prawidtowego wykonania rob6t, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa
rob6t (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie
robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych zgodnie z obmiarami dokonanymi
w obliczeniach ilosci rob6t oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych
przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od giebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub wskazana
przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do
rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby unikngé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia humusu.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m?® (metr szescienny) zdjetego humusu. Obmiar nalezy dokona¢ na budowie w
obecnosci Inzyniera. — 245,81 m®/2458,06 m?; tabela zat. nr 1.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przedmiot odbioru
Odbiorowi podlega zdjeta warstwa humusu na zasadach odbioru robét ulegajgcych zakryciu.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

8.2. Postepowanie z wadliwie wykonanymi robotami.

W przypadku stwierdzenia wad w wykonanych robotach Inzynier ustali zakres rob6t poprawkowych, ktére
nalezy wykonaé bez hamowania postepu robot.

Roboty te wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie uzgodnionym z Inzynierem.

9. PODSTAWA P+ ATNOSCI

Cenalm?® wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe,
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie roboét,
—  zdjecie humusu na petng gtebokosé wraz z zatadunkiem, wywozem i roztadunkiem,
- koszt utylizacji humusu,
- uporzadkowanie miejsca robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst jednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.)



